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ene
X t ify">Arsitektur jaringan saraf tiruan yang dirancang khusus untuk mengolah data berurutan dengan
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i memprediksi koordinat ast di masa depan berdasarkan tren pergerakan pada har:

ctu (temporal dependencies) pada lintasan objek
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y">Algoritma optimasi yang mengombinasikan metode momentum dan RHSProp untuk menyesuaikan
learning ra ara an.,pv- f Contohnya dengan mengatur pa besar perubahan bobe pada setiap epoch agar model SINEO
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rentang waktu yang diprediksi ke masa depan. Hal ini berfungsi sebagai indikator risiko untuk menunjukkan akumulasi ketidakpastian matematis, separti yang
terlihat pada grafik di mana akurasi pr ama biasanya jauh lebih tinggi dibandingkan prediksi hari ketujuh.
. i i S i .

berdasa
jarak clos

Time-Series Forecasting
ext te y">Metode analisis data berbasis urutan waktu yang bertujuan untuk memprediksi nilai masa depan
n pola historis yang telah dipelajari. Dalam sisten ini, fungsinya adalsh memetakan dinamika orbital objek langit,
approach asteroid terhadap Bumi berdasarkan dataset deret waktu dari NA

contohnya memprediksi fluktuasi

antara has:

u Fungsi kerugian (loss function) yang bekerja dengan cara menghitung rata-rata dari kuadrat selisi|
rdasan buatan dengan data aktual. Fungsinya adalah sebagai indikator kuantitatif untuk mengukur tingkat presisi model, di mana nilai
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i untuk mencari kenfigurasi variabel eksternal t
secara otomatis oleh model selama pelatinan. Fungsinya adalah Torir ngoptimalkan performa arsitektur
rta junlah epoch yang paling tepat agar model tidak mengalami overfi

tidak dipelajari
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kerugian (lc

dasan buatan telah mencapai titik stabil dalam pro hingga nilai
) tidak 1.,g1 mengalani penurunan yang signifikan. Fungsinya adalah sebagai penanda bahua pelatihan model telah selesai, contohnya ketika grafik
training loss menunjukkan garis mendatar yang menandakan model telah mengekstrak seluruh informasi penting dari data pelatihan.
ounded-: rder O

Karakteristik model di mana prediksi masa depan bergantung pada nilai-nilai yang diprediksi sebelumya secara berantai. Dalam SINEO, fungsi ini memungkinkan
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matematis i. Fungsinya sebaga bagi model; semakin kecil nilai
s , maka semakin akurat prediksi sistem te
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x5 1 text fy
Kondisi di mana model terlalu “menghafa masa lalu sehingga gagal melakukan prediksi pada data baru. SINEO menghindari hal ini agar tetap objektif
dalam memprediksi lintasan asteroid yang belum

Dual-stacked RNN Layer adalah arsitektur jaringan saraf berulang yang menyusun dua lapisan SimpleRNN secara vertikal (bertumpuk), di mana output dari lapisan
pertana menjadi input bagl lapisan kedu ini berfungsi untuk meningkatkan kapasitas model dalam mempelajari representasi fitur yang lebih
sistem SINEO, lapisan pertama dengan 64 neuron menangkap pola kasar fluktuasi orbital,
but untuk menghasilkan ekstraksi pola yang lebih mendalam sebelum masuk ke tahap prediksi.
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itektur Data
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Lampiran 36. Tampilan kirim via email dan isi format PDF (Katalog & Prediksi)

™ Gmail Q Telusuri email =
£ Tulis ¢« B8 0 8 g = < > a
O KotakNamk . Penerbitan Dokumen Resmi - SINEQ System KotakMasuk (=]
¥ Berbintang SINEO System Official @RI A @ w |
@ o hepada saya + (]
jtunda
B Terkirim s
O ol Halo, Kaira!
n Pembelian Ell Permohonan cetak dokumen Anda telah sukses diproses dan divalidasi oleh Adminisirator.
v  Selengkapnya Berkas PDF resmi Anda telah dilampirkan secara aman di bawah email ini. Silakan unduh untuk keperluan operasional Anda +
Label +
Satulampiran + Dipindai oleh Gmail @ &} Tambahkan ke Drive
B SINEO-Katalog-L... v
 Balas ) o Toruskan ) (@)
>
= M Gmail Q. Telusuri email = o & 4+
S Tlis ¢ B 08§ &8 @ < > a
SRR = Pemberitahuan Penolakan Permohonan Dokumen - SINEO System  Kotak Mask x =] »
¥ Berbintang ‘ SINEO System Official < Kem250n 103 % © € i °
® Ditunda RceLs
B Terkirim ‘
f 2
0. o Halo, Rikza!
() Pembelian 3
Kami ingin menginformasikan bahwa permohonan cetak dokumen prediksi yang Anda ajukan belum dapat disetujui oleh Administrator.
v Selengkapnya +
Label + CATATAN/ALASAN PENOLAKAN:
= “nyoba lagi min*
Siakan an ulang melalui portal dashboard SINEO dengan me + data atau untuk keperiuan apa? berdasarkan catatan evaluas: di atas

« Balas ~ Teruskan | (©
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SISTEM INFORMASI NEAR-EARTH OBJECT (SINEQ)
Laporan Resmi Pemantauan Deta Katebog Oristal Astenosd NASA TPL APL
Dicetak Oleh: Administretor
Wakiu Sinkronisasi Laporan: 15 July 2026 - 10:01 WIB
Status Format: Manunggal Rekapitulasi Data per Bulan
PERIODE PENDEKATAN: DECEMBER 2025 (TOTA
] NAMA ASTEROID TANGGAL DETAIL JARAK LINTASAN KECEPATAN STATUS RISIKO
1 21T AKT) 31 Dec 2025 63136173 KM B0.244 KFH ARAAN
z 27T YW1 31 Dec 2025 18119457 KM 1918 KPFH ARAAN
3 [2ra a2 31 Dec 2025 16420084 KR 34404 KFH ARAAN
PERIODE PENDEKATAN: JANUARY 2026 (TOTAL: 130 OBJEK)
NO NAMA ASTEROID TANGGAL DETAIL JARAK LINTASAN KECEPATAN STATUS RISIKOD
1 (2004 FG2E) 01 Jan 2028 2E.6E9.427 KM G8.650 KPH AMAN
2 2012 ABE11) 01 Jan 2028 B0LA51.038 KM GH.067 KPH AMAN
3 BEAA9S (2012 AB1T) 01 Jan 2028 B0LA51.038 KM GH.067 KPH AMAN
4 2014 ON433) 01 Jan 2028 B1.590.807 KM 51.236 KPH AMAN
5 (20719 AJ13) 01 Jan 2028 T2680.209 KM T3.140 KPH AMAN
L 2017 ¥X3) 01 Jan 2028 12724122 KM 30.231 KPH AMAN
T (2018 LC3) 01 Jan 2028 24832127 KM 112.216 KPH AMAN
a 820103 (2018 LCI) 01 Jan 2028 24.832.047 KM 112.216 KPH AMAN
9 418265 (2004 EAJZ) 01 Jan 2028 26894007 KM &1.740 KPH AMAN
i (2018 BM5) 01 Jan 2026 12622913 KM Z8.377 KPH ARAAN
1 2002 ABZ) 01 Jan 2028 TE416.802 KM 97.859 KPH AMAN
12 422686 (2000 ACE) 01 Jan 2028 16806812 KM 23.828 KPH AMAN
13 (2010 XEi1) 01 Jan 2026 16,352,139 KK 50.543 KPFH ARAAN
14 (2018 Fva) 01 Jan 2028 BT.327.087 KM 20,108 KPH AMAN
6 E23720 (2014 OMI4d) 02 Jan 2026 64.134.547 KM 68.587 KFH ARAAN
16 (2003 XPZ) 02 Jan 2026 54.747.386 KK 56.340 KFH ARAAN
17 (20719 TZ1) 02 Jan 2026 71.422.924 KM 64022 KFH AMAN
i (2014 WEGE) 02 Jan 2026 SATE.057T KR 58.542 KPH ARAAN
18 367350 (2008 MBE) 03 Jan 2026 21,593 810 KK 53.086 KFH ARAAN
20 (2019 TZE) 03 Jan 2026 5239210 KM 41.947 KFH ARAAN
al [20ra TWE} 03 Jan 2026 A4 AB3 Fd9 KM 50.013 KFH ARAAN
22 B7387 (2000 OLE) 04 Jan 2026 12.024.904 KM T1.426 KFH ARAAN
23 217 YKE) 04 Jan 2026 24 387.906 KK 61.026 KFH ARAAN
24 2019 AWT) 04 Jan 2026 17.488.809 KM Ta.E45 KFH ARAAN
25 (2014 AF18) 04 Jan 2026 3071.58% KM %4186 KFH WASPADR
2B 21T OK18) 05 Jan 2026 TEATZEIT KM 62837 KPFH ARAAN
27 (2018 LXE) 05 Jan 2028 16,090,223 KM 42.828 KPH AMAN
i (2010 PWEE) 05 Jan 2026 A6AT1.ETE KM 30,783 KFH ARAAN
25 (2008 5T) 05 Jan 2026 21.227.796 KM 14655 KFH ARAAN
30 12019 WE) 05 Jan 2028 53.511.886 KM 32.0M KPH AMAN
k) (2019 HOE) 05 Jan 2026 ITOG66.414 KK 47.540 KFH ARAAN
2 (2014 PZ58) 08 Jan 2026 B0.526.795 KM 21.989 KPH AMAN
33 22 X5i11) 08 Jan 2026 2T B568.TE0 KM 66486 KFH ARAAN
34 2BEED (2000 XK4T) 07 Jan 2028 20254087 KM 61865 KPH AMAN




LAPORAN REKAPITULASI KATALOG DATA NEO (SINEO)

Waktu Penerbitan =15 July 2026 - 10:11 WIB

Filter Rentang Orbit 08 Jul 2026 sfd 11 Jul 2026

PERIODE PENDEKATAN: JULY 2026

NAMA OBJEK (NASA ID)

09 Jul 2026 {2008 CL20)

09 Jul 2026 500138 (2012 C046)
09 Jul 2026 250680 (2005 QC5)
10 Jul 2026 {2011 EP51)

10 Jul 2026 (2017 UGy

10 Jul 2026 {2013

10 Jul 2026 639 (2005 UYE)
10 Jul 2026 {2020 AF2)

10 Jul 2026 {2016 Bif14)

10 Jul 2026 {2015 NU2)

Otoritas Peninjau Administrator (Administrator)

ARAK LEWAT

74177674 KM

69.705.550 KM

30.472.665 KM

60.661.348 KM

52.558.651 KM

12.693.133 KM

26.877.308 KM

24.338.554 KM

44.771.055 KM

70.338.978 KM

DIAMETER MAX

51.8m

160,0 m

7048 m

54,2 m

18.8m

3148 m

1.399,7m

68,.2m

411 m

3909 m

AMAN

WASPADA

AMAN

AMAN

WASPADA

AMAN

AMAN

AMAN

WASPADA

357
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Ask Copilot ~ - + & 1 | ofl

LAPORAN PROYEKSI LINTASAN 7 HARI MODEL RNN (SINEO)

Waktu Sinkronisasi 15 July 2026 - 10:18 WIB Otoritas Pemeriksa Administrator (Administrator)

ESTIMASI WAKTU IDENTITAS KODE Al & TINGKAT RISIKO PREDIKS] JARAK (ESTIMASI) TINGKAT

PELINTASAN DIMENSI PRESISI

Proyeksi-AT-01 9.831.270 KM
16 Jul 2026 AMAN 87.3%
@56,2m S 5.6x Jarak Bulan {LD)

Proyeksi-AI-02 15.021.229 KM
17 Jul 2026 AMAN 85.5%
@56,2m Se 39.1x Jarak Bulan {LD)

Proyeksi-AT-03 11.694.242 KM

18 Jul 2026 AMAN 84.5%
@ 56,2m Setara 30.4x Jarak Bulan {LD)
Proyeksi-AI-04 11.409.986 KM

19 Jul 2026 AMAN 82.7%
@ 56,2m Setara 29.7x Jarak Bulan {LD)
Proyeksi-AI-05 11.335.332 KM

20 Jul 2026 AMAN 81.8%
@56,2m 5x Jarak Bulan (LD)

Proyeksi-AI-06 13.766.038 KM
21 Jul 2026 AMAN 80.9%
@ 56,2m Setara 35.8x Jarak Bulan {LD)

Proyeksi-AT-07 12.729.186 KM

22 Jul 2026 AMAN 79.0%
@ 56,2m Setara 33.1x Jarak Bulan {LD)
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Lampiran 37. Sheet Responden SUS

RespondenSUS -SINEQO ¥ m &
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File Edit Tampilan Sisipkan Format Data Alat Gemini Ekstensi Bantuan

QMenu o @ & § 0% - $ % O % 23| pefaul. v [ —[1W0]+|B I

By B3

Form_Responses v

Kategori Pengguna

Timestamp Nama Lengkap / Inisial Pl v P2 v P38 v P4 v P5 v P6 v P7 v~ P8 v P9 v P10

06/08/2026 13:36:07 Muhammad Rikza Wangsa Wijaya Administrator (Pengelola / 5 2 5 3 5 1 5 2 5 3
Penguii Sistem)
06/08/2026 13:51:14  Rizky Maulana o=t (Rapgeiclaly 4 1 4 1 5 1 4 2 1 2
Penquii Sistem)
Visitor (Masyarakat Umum /
06/08/2026 14:51:59 R Akademiss / Mahasiswa) 3 3 3 3 4 4 4 3 3 4
Visitor (Masyarakat Umum /
06/08/2026 14:57:23  Agus hendrawan Picademist/ Mahaslavia) 4 3 4 3 4 3 3 3 3 5
) Visitor (Masyarakat Umum /
06/08/2026 15:09:50  Sansan Purwansyah Academist/ Mahasiswia) 2 2 5 1 4 1 5 2 3 3
’ Visitor (Masyarakat Umum /
06/08/2026 19:56:21  davi surya permana Plcademisl | Mahasisvea) 3 4 5 3 4 2 2 3 3 4
Visitor (Masyarakat Umum /
07/08/2026 16:17:33  Kaira Ricadamist{ Mahsiowa) 5 1 5 1 5 1 5 1 5 1
Visitor (Masyarakat Umum /
07/08/2026 16:18:48 _ Alfachri Pkademict ; Mahaslswa) 4 1 5 7 5 1 5 1 5 2
Visitor (Masyarakat Umum /
07/08/2026 19:53:46  Wirendi Lanadimulya Akademiss 7 ahasiswa) 5 1 5 1 5 1 5 1 5 1
Visitor (Masyarakat Umum /
07/08/2026 20:06:33  Feri Picademist/ Mahaslavia) 4 1 4 1 4 1 4 1 4 1
: Visitor (Masyarakat Umum /
07/08/2026 20:07:05  Asep Isa Academist/ Mahasiswia) 5 4 4 4 4 3 4 4 4 4
A Visitor (Masyarakat Umum /
07/08/2026 20:20:07  Budi Kurniawan Plentarmist ) sahasisves) 5 5 5 1 5 1 5 5 5 1
Visitor (Masyarakat Umum /
07/08/2026 20:2525 Amanda Ricadamist{ Mahsiowa) 5 1 5 1 5 5 5 2 5 2
07/08/2026 20:40:09  Muhammad Abdul Hakim Daud Islam poniststofEeae sl 5 2 5 7 5 1 3 1 5 2
Penquii Sistem)
Visitor (Masyarakat Umum /
07/08/2026 21:37:07 DSN Akademiat, Manasisvia) 5 4 4 3 4 3 4 3 4 3
07/08/2026 22:10:29  Muhammad Ilham Qedri pan st (e el 4 3 4 3 4 2 4 3 4 5
Penguji Sistem)
. Visitor (Masyarakat Umum /
07/08/2026 22:18:09  Iham Muhammad Academist/ Mahasiswia) 5 2 4 4 4 2 4 2 5 3
07/08/2026 22:48:46  Gilang BT (R 5 1 5 1 5 1 5 1 5 1
Penguii Sistem)
Visitor (Masyarakat Umum /
08/08/2026 9:57:19  Stephen H Ricadarmist{ Mahasiowa) 1 1 5 2 5 3 5 1 5 3

B Form Responses 1 ~

RespondenSUS-SINEO ¥ b &

04

File Edit Tampilan Sisipkan Format Data Alat Gemini Ekstensi Bantuan

Q Menu = =] l%‘ 100% -~ $ % 0. 00 123 Defaul

Y @~z

Form_Responses v

Nama Lengkap / Inisial

Timestamp

08/08/2026 9:57:19  Stephen H XE;";#"";??’;’;;:;E&“EU)W / 4 1 5 2 5 3 5 1 5 3

08/08/2026 9:58:29  Ptolemius XE;";Q";??;’;;:;EJ‘E‘;’" / 3 1 5 3 5 1 4 2 4 2

08/08/2026 9:50:37  Abdul Rahman al-Sufi XL“:;";&""‘;?YJ':hk:;;‘JV"E‘J)m / 5 1 5 1 5 1 5 1 5 3
08/08/2026 10:00:23  J Kepler XL’:;";&T;?YJ':;:;;‘JV"E‘J)’" g 4 2 5 2 4 2 5 2 1 2
08/08/2026 10:01:18  Galileo G XLSE';‘ZH(W"";WJ?::;:J‘E‘;" / 4 1 5 1 5 1 5 1 5 3
08/08/2026 10:01:54 Isaac N XE:’E'&’:?;’:::;SJ‘E‘;’“ g 5 1 [ 1 5 1 5 1 5 1
08/08/2026 10:02:33  Albert E XE;";#"";E;Y;’:::;:;“:)W / 5 1 5 1 5 1 5 1 5 2
08/08/2026 10:03:21 € Sagan Xﬂfj";ﬂ":jyy\j’:::;gx‘a‘;m b 4 1 4 1 4 1 1 1 1 3
08/08/2026 10:04:48  Alan Turing XE;";#"";??’;’;;:;E&“EU)W / 4 2 4 2 4 2 F) 2 F) 2
08/08/2026 10:05:39  Nikola T XL’:;";K;?ﬁ':x:;g&"ﬁ“)m / 5 2 4 1 5 2 4 1 5 1
08/08/2026 10:06:56 P Oppenheim XL“:;";&""‘;?YJ':hk:;;‘JV"E‘J)m / 5 1 5 1 5 1 5 1 5 1
08/08/2026 10:07:47  Peter P XE;‘Z&’:?J?::;:J‘E‘;M J 5 2 5 2 5 2 5 2 5 2




